Итоговая аттестация по программе "Робототехника".
[bookmark: _GoBack]Педагог доп. образования: Аленин Михаил Павлович.
для детей 8-12 лет ( первый год обучения).
Итоговая аттестация проводится в форме теста

1   Для обмена данными между EV3 блоком и компьютером используется… 
a. Wi-Fi
b. PCI порт
c. WiMAX
d. USB порт

2    Блок NXT имеет…
a. 3 выходных и 4 входных порта
b. 4 выходных и 3 входных порта

3   Установите соответствие.
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Датчик касания  Ультразвуковой датчик  Датчик цвета

4   Блок EV3 имеет…
a. 4 выходных и 4 входных порта
b. 5 входных и 5 выходных порта

5  Устройством, позволяющим роботу определять расстояние до объекта и реагировать на движение является…
a. Датчик касания
b. Ультразвуковой датчик
c. Датчик цвета
d. Датчик звука

6   Сервомотор – это…
a. устройство для определения цвета
b. устройство для проигрывания звука
c. устройство для движения робота
d. устройство для хранения данных

7   Для подключения датчика к блоку EV3 требуется подсоединить один конец кабеля к датчику, а другой…
a. к одному из выходных портов
b. оставить свободным
c. к одному из входных
d. к аккумулятору

8  Установите соответствие.
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9 Какое робототехническое понятие Для подключения сервомотора к блоку NXT или EV3 требуется подсоединить один конец кабеля к сервомотору, а другой…
a. к одному из выходных портов
b. оставить свободным
c. к одному из входных
d. к аккумулятору

10 Полный привод – это…
a. Конструкция на четырех колесах и дополнительной гусеницей.
b. Конструкция позволяющая организовать движение во все стороны.
c. Конструкция, имеющая максимальное количество степеней свободы.
d. Конструкция, позволяющая передавать вращение, создаваемое двигателем, на все колеса.




11  Какой параметр выделен на картинке?
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a. Рулевое управление
b. Скорость
c. Мощность
d. Обороты

12  Выберите верное текстовое описание программы.
[image: D:\Робототехника\Детали картинки\Программа.JPG]
a. Начало, средний мотор, ожидание, средний мотор, остановить программу.
b. Начало, большой мотор, ожидание, большой мотор, остановить программу.
c. Начало, рулевое управление, таймер, рулевое управление, остановить программу.
d. Начало, независимое управление, время, независимое управление, остановить программу.



13 Напишите программу в текстовом варианте.
[image: D:\Робототехника\Детали картинки\программа 2.JPG]
_______________________________________________________________________
Тестовые вопросы: выбирается один правильный ответ на каждый вопрос. Ответы на вопросы оцениваются в 5 баллов за каждый правильный ответ. 
Написание программы оценивается в 15 баллов
Максимальное количество баллов – 75.
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